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	一、主要考核内容
	考核的主要内容是线性定常连续控制系统、线性定常离散控制系统和非线性控制系统的基本理论和分析方法，线性
	自动控制系统的基本概念和基本原理，线性定常连续控制系统在时域和复域中的数学模型，使用等效变换法则进行
	线性定常连续控制系统的时域分析：一阶系统的数学模型和典型时域响应的特点，二阶系统的数学模型和典型时域
	线性定常连续控制系统的常规根轨迹及其基本绘制规则，应用根轨迹分析参数变化对系统性能的影响。
	线性定常连续控制系统的频域分析及校正：绘制开环系统幅相曲线和Bode曲线，频域性能指标的计算，应用奈
	描述函数法进行非线性系统的自激振荡的分析与计算，相平面法分析非线性系统奇点和奇线。
	线性定常离散控制系统的基础理论，变换及
	状态空间法分析和设计多变量线性定常连续控制系统，从状态空间描述导出传递函数矩阵，坐标变换下的特性，状

	二、主要参考范围

